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この度は、NTSC マトリクススイッチャ－「MVA-128 システム」をお買い上げいただきまして誠にありがとうござい

ます。 「MVA-128 システム」は低価格ながら高い品質を持っています。 本製品の性能を十分に引き出してご

活用いただくために、ご使用前に必ず、この「取扱説明書」をお読みください。 

また、お読みになった後は、本製品近くの見やすい場所に保管してください。 
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ごごごご使用使用使用使用のののの前前前前にににに必必必必ずおずおずおずお読読読読みくださいみくださいみくださいみください    

安全上安全上安全上安全上のごのごのごのご注意注意注意注意    

この取扱説明書には、お客様や他の人への危害や損害を未然に防ぎ、製品を安全に正しくお使いいただく

ために、重要な内容を記載しています。 

次の内容（表示・図記号）を良く理解してから本文をお読みになり、記載事項をお守りください。 

 

「「「「警告警告警告警告」、「」、「」、「」、「注意注意注意注意」、「」、「」、「」、「記号記号記号記号」」」」のののの意味意味意味意味    

    

表表表表    示示示示    表示表示表示表示のののの意味意味意味意味    

 

この表示を無視して誤った取扱をすると、人が死亡または重症を負う可能性

が想定される内容を示します 

 

この表示を無視して誤った取扱をすると、人が障害を負ったり、物的損害の発

生が想定される内容を示します 

    

図記号図記号図記号図記号    図記号図記号図記号図記号のののの意味意味意味意味    記号例記号例記号例記号例    

 

注注注注    意意意意    

この記号は、警告・注意を促すことを告げるものです。図の中に具体的

な注意内容が描かれています。  

感電注意感電注意感電注意感電注意    

 

禁禁禁禁    止止止止    

この記号は、禁止行為であることを告げるものです。図の中に具体的な

禁止内容が描かれています。  

分解禁止分解禁止分解禁止分解禁止    

 

指指指指    示示示示    

この記号は、行為を強要したり指示したりする内容を告げるものです。

図の中に具体的な指示内容が描かれています。  

プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜くくくく    
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警告 

    

指指指指    示示示示    

・・・・据付工事据付工事据付工事据付工事についてについてについてについて    
技術・技能を有する専門業者が据付けを行うことを前

提に販売されているものです。据付け・取付けは必ず

工事専門業者または当社営業部に問い合わせ下さ

い。火災・感電・けが・器物破損の原因になります。 

    

指指指指    示示示示    

・・・・電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグはははは、、、、コンセントコンセントコンセントコンセントからからからから抜抜抜抜きやきやきやきや
すいようにすいようにすいようにすいように設置設置設置設置するするするする    
万一の異常や故障のときや長時間使用しないとき

などに役立ちます。    

    

指指指指    示示示示    

・・・・電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグはははは指定電源電圧指定電源電圧指定電源電圧指定電源電圧ののののコンセントコンセントコンセントコンセント
にににに根元根元根元根元までまでまでまで確実確実確実確実にににに差差差差しししし込込込込むむむむ    
差し込み方が悪いと、発熱によって火災・感電の原因

になります。傷んだ電源プラグ、緩んだコンセントは使

用しないでください。    

 

プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜くくくく    

・・・・煙煙煙煙がががが出出出出ているているているている、、、、異音異音異音異音、、、、異臭異臭異臭異臭がするときがするときがするときがするとき
はははは、、、、すぐにすぐにすぐにすぐに電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグををををコンセントコンセントコンセントコンセントからからからから
抜抜抜抜くくくく    
そのまま使用をすると、火災・感電の原因になりま
す。煙が出なくなるのを確認し、当社営業部に問い
合わせ下さい。    

 

プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜くくくく    

・・・・落落落落としたりとしたりとしたりとしたり、、、、キャビネットキャビネットキャビネットキャビネットをををを破損破損破損破損したりしたしたりしたしたりしたしたりした
ときはときはときはときは、、、、すぐにすぐにすぐにすぐに電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグををををコンセントコンセントコンセントコンセントかかかか
らららら抜抜抜抜くくくく    
そのまま使用すると、火災・感電・けがの原因となりま

す。点検・修理については当社営業部に問い合わせ下

さい。 

 

プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜くくくく    

・・・・内部内部内部内部にににに水水水水やややや異物異物異物異物がはいったらがはいったらがはいったらがはいったら、、、、すぐにすぐにすぐにすぐに
電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグををををコンセントコンセントコンセントコンセントからからからから抜抜抜抜くくくく    
そのまま使用すると、火災・感電の原因になります。

点検・修理については当社営業部に問い合わせ下

さい。    

    

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・不安定不安定不安定不安定なななな場所場所場所場所にににに置置置置かないかないかないかない    
水平で安定したところに設置してください。本体が落

下・転倒してけがの原因になります。     

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・振動振動振動振動のあるのあるのあるのある場所場所場所場所にににに置置置置かないかないかないかない    
振動で本体が移動・転倒し、けがの原因になりま

す。    

 

分解禁止分解禁止分解禁止分解禁止 

・・・・修理修理修理修理・・・・改造改造改造改造・・・・分解分解分解分解はしないはしないはしないはしない    
内部には電圧の高い部分があり、感電・火災の原因に

なります。内部の点検・調整及び修理は当社営業部に

問い合わせ下さい。 

    

禁禁禁禁    止止止止 

・・・・異物異物異物異物をいれないをいれないをいれないをいれない    
通風孔などから金属類や紙などの燃えやすいものが

内部に入った場合、火災・感電の原因になります。    

    

禁禁禁禁    止止止止 

・・・・電源電源電源電源コードコードコードコード・・・・電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグはははは    
・・・・傷傷傷傷つけたりつけたりつけたりつけたり、、、、延長延長延長延長するするするするなどなどなどなど加工加工加工加工したりしたりしたりしたり、、、、過熱過熱過熱過熱したりしたりしたりしたり

しないしないしないしない    

・・・・引引引引っっっっ張張張張ったりったりったりったり、、、、重重重重いものをいものをいものをいものを乗乗乗乗せたりせたりせたりせたり、、、、はさんだりしなはさんだりしなはさんだりしなはさんだりしな

いいいい    

・・・・無理無理無理無理にににに曲曲曲曲げたりげたりげたりげたり、、、、ねじったりねじったりねじったりねじったり、、、、束束束束ねたりしないねたりしないねたりしないねたりしない    

そのまま使用すると、火災･感電の原因になります。

電源コード・電源プラグが傷んだら当社営業部に問

い合わせ下さい。 

    

接触禁止接触禁止接触禁止接触禁止    

・・・・雷雷雷雷がががが鳴鳴鳴鳴りりりり出出出出したらしたらしたらしたら電源電源電源電源コードコードコードコードやややや LANLANLANLAN ケーケーケーケー
ブルブルブルブル、、、、本体本体本体本体などにはなどにはなどにはなどには触触触触れないれないれないれない    
感電の原因になります。        

指指指指    示示示示    

・・・・電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグのほのほのほのほこりなどはこりなどはこりなどはこりなどは定期的定期的定期的定期的にとにとにとにと
るるるる    
電源プラグの絶縁低下によって、火災の原因になり

ます。    

 

機器機器機器機器のののの接続接続接続接続についてについてについてについて    

    

指指指指    示示示示 

本機器本機器本機器本機器とととと周辺機器周辺機器周辺機器周辺機器とのとのとのとの接地電位差接地電位差接地電位差接地電位差によりによりによりにより感電感電感電感電、、、、もしくはもしくはもしくはもしくは機器機器機器機器のののの破損破損破損破損がががが発生発生発生発生するするするする場合場合場合場合がありまがありまがありまがありま

すすすす。。。。機器間機器間機器間機器間ををををケーブルケーブルケーブルケーブルでででで接続接続接続接続するするするする際際際際はははは、、、、長距離伝送接続長距離伝送接続長距離伝送接続長距離伝送接続などもなどもなどもなども含含含含めてめてめてめて、、、、関係関係関係関係するするするする全全全全てのてのてのての機器機器機器機器のののの

電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグををををコンセントコンセントコンセントコンセントからからからから抜抜抜抜いていていていて下下下下さいさいさいさい。。。。    

各機器各機器各機器各機器のののの信号信号信号信号・・・・制御制御制御制御ケーブルケーブルケーブルケーブルをををを接続接続接続接続しししし、、、、終了終了終了終了したしたしたした後後後後にににに各機器各機器各機器各機器のののの電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグををををコンセントコンセントコンセントコンセントにににに接接接接

続続続続してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。 
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注意 

    

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・温度温度温度温度のののの高高高高いいいい場所場所場所場所にににに置置置置かないかないかないかない    
直射日光が当たる場所や温度の高い場所に置くと火災

の原因になります。        

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・湿気湿気湿気湿気・・・・油煙油煙油煙油煙・・・・ほこりのほこりのほこりのほこりの多多多多いいいい場所場所場所場所にににに置置置置かかかか
ないないないない    
加湿器のそばやほこりの多い場所などに置くと、

火災・感電の原因になります。    

    

禁禁禁禁    止止止止    

・ 通風孔通風孔通風孔通風孔をふさがないをふさがないをふさがないをふさがない    
通風孔をふさぐと内部に熱がこもり、火災や故障の原

因になります。    

    

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・機器機器機器機器のののの上上上上にににに重重重重いものをいものをいものをいものを置置置置かないかないかないかない    
倒れたり落ちたりしてけがの原因になります。 

    

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・本体付属本体付属本体付属本体付属のののの ACACACAC アダプタアダプタアダプタアダプタまたはまたはまたはまたは、、、、電源電源電源電源
コードコードコードコード以外以外以外以外のものはのものはのものはのものは使用使用使用使用ししししないないないない    
不適合により、火災や感電の原因になります。本

体付属の AC アダプタまたは、電源コードは 100V

系国内専用です。海外など 200V 系でご使用にな

る場合は、当社営業部に問い合わせ下さい。    

    

禁禁禁禁    止止止止    

・・・・コンセントコンセントコンセントコンセントやややや配線器具配線器具配線器具配線器具のののの定格定格定格定格をををを超超超超えるえるえるえる使使使使
いいいい方方方方はしないはしないはしないはしない    
タコ足配線はしないでください。火災・感電の原因にな

ります。    
    

ぬれぬれぬれぬれ手禁止手禁止手禁止手禁止    

    

・・・・ぬれたぬれたぬれたぬれた手手手手でででで電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜きききき差差差差しししししししし
ないないないない    
感電の原因になります。    

 

プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜くくくく    

・・・・長時間使用長時間使用長時間使用長時間使用しないときはしないときはしないときはしないときは、、、、安全安全安全安全のためのためのためのため電電電電
源源源源プラグプラグプラグプラグををををコンセントコンセントコンセントコンセントからからからから抜抜抜抜くくくく    
万一故障したとき、火災の原因になります。        

指指指指    示示示示    

・・・・使用温度使用温度使用温度使用温度////湿度範囲湿度範囲湿度範囲湿度範囲、、、、保存温度保存温度保存温度保存温度////湿湿湿湿
度範囲度範囲度範囲度範囲をををを守守守守るるるる    
範囲を超えて使用を続けた場合、火災や感電の原

因になります。    

    

指指指指    示示示示    

・・・・他他他他のののの機器機器機器機器とととと接続接続接続接続するときはするときはするときはするときは、、、、接続接続接続接続するするするする機機機機
器器器器のののの電源電源電源電源をををを切切切切るるるる    
火災や感電の原因になります。     

プラグプラグプラグプラグをををを抜抜抜抜くくくく    

・・・・おおおお手入手入手入手入れのときはれのときはれのときはれのときは、、、、電源電源電源電源プラグプラグプラグプラグををををコンコンコンコン
セントセントセントセントからからからから抜抜抜抜くくくく    
感電の原因になります。    

 

設置設置設置設置についてのおについてのおについてのおについてのお願願願願いいいい    

・・・・ラックマウントラックマウントラックマウントラックマウント製品製品製品製品のののの場合場合場合場合    

    

指指指指    示示示示 

EIA 相当のラックにマウントしてください。その際には上下に空冷のための隙間を空けるよう考慮してください。また、安全性を

高めるため前面のマウント金具と併用して L 型のサポートアングルなどを取り付けて、機器全体の質量を平均的に支えるよう

にしてください。 

・・・・ゴムゴムゴムゴム足足足足つきのつきのつきのつきの製品製品製品製品のののの場合場合場合場合    

    

指指指指    示示示示 

ゴム足を取り外した後にネジだけをネジ穴に挿入することは絶対にお止めください。内部の電気回路や部品に接触し故障の

原因になります。再度ゴム足を取り付ける場合は付属のゴム足、付属のネジ以外は使用しないでください。 
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20kg以上 30kg以上 50kg以上

装置を持ち上げる場合、膝を伸ばしたままで腰を曲げて持ち上げる動作は腰への負担が非常に強く危険

です。 

膝を曲げ腰を十分に落としてから、身体を装置に近づけ身体全体で持ち上げるようにしてください。 

無理な姿勢で持ち上げると、怪我や装置の破損の原因となります。 

また、重量により複数人数で作業を行なってください。 
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１１１１．．．．概概概概要要要要 

 ＭＶＡ-１２８システムは、最大１２８入力１２８出力のフルマトリクス切換えが可能なスイッチャです。 

 各スイッチャはスロット式になっており８チャンネル単位で必要な構成にできます。 

  

 映像用、音声Ｌ用、音声Ｒ用の各スイッチャを組み合わせて使用する事により、１回の通信操作で全体の 

制御が可能です。（連動切換/独立切換に対応） 

 

 

 

 [[[[映像映像映像映像、、、、音声連動音声連動音声連動音声連動のののの１２８１２８１２８１２８チャンネルチャンネルチャンネルチャンネルのののの際際際際のののの使用例使用例使用例使用例]]]]    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

（音声 L 128 入力 128 出力） （音声 R 128 入力 128 出力） 

制制制制

御御御御    

MMMM    VVVV    NNNN    ––––    1111    2222    8888    （（（（    映映映映    像像像像    ++++    CCCC    PPPP    UUUU    ））））    

CPU 

BUS OUT BUS OUT 

BUS IN 

専用BUSケーブル 

BUS IN 

BUS OUT 

専用BUSケーブル 

MMMM A L  A L  A L  A L ––––    1111    2222    8888    （（（（    音音音音    声声声声    ＬＬＬＬ    ））））    MMMM A R  A R  A R  A R ––––    1111    2222    8888    （（（（    音音音音    声声声声 R  R  R  R ））））    

制制制制

御御御御    

CPU 

BUS OUT 

専用BUSケーブル 

BUS IN 

BUS OUT 

MMMM    A LA LA LA L    ––––    1111    2222    8888 I I I I    （（（（音音音音    声声声声    ＬＬＬＬ    ++++    CCCC    PPPP    UUUU    ））））    MMMM    A RA RA RA R––––    1111    2222    8888    （（（（音音音音    声声声声 R  R  R  R ））））    

（音声 L 128 入力 128 出力） （音声 R 128 入力 128 出力） （映像 128 入力 128 出力） 

映 像映 像映 像映 像 ++++ 音 声音 声音 声音 声 でででで 使 用使 用使 用使 用 すすすす るるるる 場場場場 合合合合    

 

音 声音 声音 声音 声 の み での み での み での み で 使 用使 用使 用使 用 す るす るす るす る 場場場場 合合合合    
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２２２２．．．．フロントパネルフロントパネルフロントパネルフロントパネルのののの説明説明説明説明 

POWER

OFF

ON

POWER

OFF

ON

MVN-128-B IDKMATRIX
SWITCHER

 

 

 

  ①  

① 電源スイッチ（ＰＯＷＥＲ） 

 

３３３３．．．．リアパネルリアパネルリアパネルリアパネルのののの説明説明説明説明 

 

【CPU 搭載】                           【CPU 非搭載】 

             ①           ③                     ①         ②③ 

 

I N 1 O U T 1I N 2 O U T 2I N 3 O U T 3I N 4 O U T 4I N 5 O U T 5I N 6 O U T 6I N 7 O U T 7I N 8 O U T 8

+ 6 4

+ 0

1
SLOT

2

3

4

5

6

7

8

+ 0

+ 8

+ 1 6

+ 2 4

+ 3 2

+ 4 0

+ 4 8

+ 5 6

9

10

11

12

13

14

15

16

+ 7 2

+ 8 0

+ 8 8

+ 9 6

+ 1 0 4

+ 1 1 2

+ 1 2 0

BU S OU T

AC 9 0- 25 0V

FG

RS - 23 2C

PA RA LL E L

IN O UT

M AS TE R SY N C RS -4 22

T AL LY
L A N

D IP -S W

        

+ 6 4

+ 0

1
SLOT

2

3

4

5

6

7

8

+ 0

+ 8

+ 1 6

+ 2 4

+ 3 2

+ 4 0

+ 4 8

+ 5 6

9

10

11

12

13

14

15

16

+ 7 2

+ 8 0

+ 8 8

+ 9 6

+ 1 0 4

+ 1 1 2

+ 1 2 0

A C9 0-2 50V

FG

BU S O UTB US IN

I N 1 O U T 1I N 2 O U T 2I N 3 O U T 3I N 4 O U T 4I N 5 O U T 5I N 6 O U T 6I N 7 O U T 7I N 8 O U T 8

 

 

    ④⑤⑥ ⑦  ⑧ ⑨   ⑩ ⑪  ⑫  ⑬                               ⑫  ⑬ 

 

 

① ビデオ（ＭＶＮの場合）、及び音声（ＭAL/R の場合）入力／出力コネクタ 

  １枚のスロットボードに入力８チャンネル、出力８チャンネルが装備されています 

  スロットボードは最大１６枚まで装着可能です 

  左側のコネクタから入力１・・・・・・・入力８、出力１・・・・・・・出力８の順番になります 
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  チャンネル番号は 

スロットボード１ 入力１ ・・・・・・・ 入力８ 出力１ ・・・・・・・ 出力８ 

スロットボード２ 入力９ ・・・・・・・ 入力１６ 出力９ ・・・・・・・ 出力１６ 

スロットボード３ 入力１７ ・・・・・・・ 入力２４ 出力１７ ・・・・・・・ 出力２４ 

スロットボード４ 入力２５ ・・・・・・・ 入力３２ 出力２５ ・・・・・・・ 出力３２ 

スロットボード５ 入力３３ ・・・・・・・ 入力４０ 出力３３ ・・・・・・・ 出力４０ 

スロットボード６ 入力４１ ・・・・・・・ 入力４８ 出力４１ ・・・・・・・ 出力４８ 

スロットボード７ 入力４９ ・・・・・・・ 入力５６ 出力４９ ・・・・・・・ 出力５６ 

スロットボード８ 入力５７ ・・・・・・・ 入力６４ 出力５７ ・・・・・・・ 出力６４ 

スロットボード９ 入力６５ ・・・・・・・ 入力７２ 出力６５ ・・・・・・・ 出力７２ 

スロットボード 10 入力７３ ・・・・・・・ 入力８０ 出力７３ ・・・・・・・ 出力８０ 

スロットボード 11 入力８１ ・・・・・・・ 入力８８ 出力８１ ・・・・・・・ 出力８８ 

スロットボード 12 入力８９ ・・・・・・・ 入力９６ 出力８９ ・・・・・・・ 出力９６ 

スロットボード 13 入力９７ ・・・・・・・ 入力１０４ 出力９７ ・・・・・・・ 出力１０４ 

スロットボード 14 入力１０５ ・・・・・・・ 入力１１２ 出力１０５ ・・・・・・・ 出力１１２ 

スロットボード 15 入力１１３ ・・・・・・・ 入力１２０ 出力１１３ ・・・・・・・ 出力１２０ 

スロットボード 16 入力１２１ ・・・・・・・ 入力１２８ 出力１２１ ・・・・・・・ 出力１２８ 

 

② 映像＆音声連動接続用コネクタ（ＢＵＳ IN） 

   他の筐体と連動切り替えを行う場合に使用します。 

   専用専用専用専用ＢＵＳＢＵＳＢＵＳＢＵＳケーブルケーブルケーブルケーブルをををを使用使用使用使用してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。    

③ 映像＆音声連動接続用コネクタ（BUS ＯＵＴ） 

   他の筐体と連動切り替えを行う場合に使用します。 

   専用専用専用専用ＢＵＳＢＵＳＢＵＳＢＵＳケーブルケーブルケーブルケーブルをををを使用使用使用使用してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。    

④ マスターシンク入力コネクタ（ＭＡＳＴＥＲ ＳＹＮＣ ＩＮ） 

   マスターシンクに同期して入出力を切り換える場合に使用します。 

⑤ マスターシンクループスルーコネクタ（ＭＡＳＴＥＲ ＳＹＮＣ ＯＵＴ） 

⑥ ＲＳ－２３２Ｃコネクタ（ＲＳ－２３２Ｃ） 

   通信コマンドによる外部制御を行う場合に使用します。 

⑦ ＲＳ－４２２コネクタ（ＲＳ－４２２） 

   通信コマンドによる外部制御を行う場合に使用します。 

⑧ パラレル入力コネクタ（ＰＡＲＡＬＬＥＬ） 

   パラレル入力による外部制御を行う場合に使用します。 

⑨ ディップスイッチ 

⑩ タリ－出力コネクタ（ＴＡＬＬＹ） 

   入出力チャンネルの状態をデータ出力します。 

⑪ ＬＡＮコネクタ（ＬＡＮ） 

   通信コマンドによる外部制御を行う場合に使用します。 

⑫ 電源コネクタ 

⑬ フレームグランド（ＦＧ） 
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４４４４．．．．通信制御通信制御通信制御通信制御コマンドコマンドコマンドコマンド 

４－１．通信フォーマット 

 ＲＳ－２３２Ｃ通信フォーマット 

ボーレート ９６００ｂｐｓ 

データビット長 ８ビット 

ストップビット長 １ビット 

パリティチェック 無し 

Ｘパラメータ 無効 

デリミタ ＣＲ＋ＬＦ（ＨＥＸコードの０Ｄｈと０Ａｈ） 

通信方式 全二重 

 

 ＲＳ－４２２通信フォーマット 

ボーレート １９２００ｂｐｓ 

データビット長 ８ビット 

ストップビット長 １ビット 

パリティチェック 無し 

Ｘパラメータ 無効 

デリミタ ＣＲ＋ＬＦ（ＨＥＸコードの０Ｄｈと０Ａｈ） 

通信方式 全二重 

 

 ＬＡＮ通信フォーマット 

物理レイヤ １０Ｂａｓｅ－Ｔ（ＩＥＥＥ８０２．３） 

データリンクレイヤ ＣＳＭＡ／ＣＤ（ＩＥＥＥ８０２．３） 

ネットワークレイヤー ＩＰ、ＩＣＭＰ、ＡＲＰ（ＴＣＰ／ＩＰプロトコル） 

トランスポートレイヤ ＴＣＰ（ＴＣＰ／ＩＰプロトコル） 

使用ポート １１００（通信制御コマンド）、８０（ＨＴＴＰ） 

出荷時のＩＰアドレス １９２．１６８．１．１９９ （サブネットマスク 255.255.255.0） 

 

４－２．コネクタ、ケーブル仕様 

                               ＲＳ－２３２Ｃ 

           マトリクススイッチャ側                       コンピュータ側 

ピン番号 信号名  ピン番号 信号名 

１ ＮＣ  １ ＮＣ 

２ ＲＤ（受信データ）  ３ ＴＤ 

３ ＴＤ（送信データ）  ２ ＲＤ 

４ ＮＣ  ４ ＤＴＲ 

５ ＧＮＤ（グランド）  ５ ＧＮＤ 

６ ＮＣ  ６ ＤＳＲ 

７ ＲＴＳ（送信要求）  ８ ＣＴＳ 

８ ＣＴＳ（送信可）  ７ ＲＴＳ 

９ ＮＣ  ９ ＮＣ 

         ※ ＲＳ－２３２Ｃクロスケーブルを使用してください。 

               ＬＡＮ 

ケーブル カテゴリ５ ＵＴＰ、ＥＩＡ／ＴＩＡ５６８Ｂ 

コネクタ ＲＪ－４５ 
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               ＲＳ－４２２ 

           マトリクススイッチャ側 

ピン番号 信号名 

１ ＧＮＤ（グランド） 

２ ＴＸ－（送信データ－） 

３ ＲＸ＋（受信データ＋） 

４ ＧＮＤ（グランド） 

５ ＮＣ 

６ ＧＮＤ（グランド） 

７ ＴＸ＋（送信データ＋） 

８ ＲＸ－（受信データ－） 

９ ＧＮＤ（グランド） 

 

４－３．制御コマンドフォーマット 

・基本フォーマット コマンド＋パラメータの場合 

＠コマンド ， パラメータ１ ， パラメータ２ ， ・・・・・・・・・・ ， パラメータＸ デリミタ 

 

・基本フォーマット コマンドだけの場合 

＠コマンド デリミタ 

 

・コマンドは＠＋アスキー文字３バイトで表します。 

   【例】 ＠ＩＯＳ＠ＩＯＳ＠ＩＯＳ＠ＩＯＳ 

 

・パラメータはコマンドの後から‘，’（２Ｃｈ）で区切って送信します。 

   【例】 コマンド，，，，１１１１，，，，５５５５，，，，２２２２，，，，６６６６ 

 

・デリミタはＣＲ＋ＬＦ（０Ｄｈ ０Ａｈ）を使用します。 

   【例】 コマンド，パラメータ１，パラメータ２，パラメータ３，パラメータ４ ００００ＤｈＤｈＤｈＤｈ    ００００ＡｈＡｈＡｈＡｈ 

 

・パラメータが無い場合は、コマンドのすぐあとにＣＲ＋ＬＦ（０Ｄｈ ０Ａｈ）を送信します。 

   【例】 コマンド ００００ＤｈＤｈＤｈＤｈ    ００００ＡｈＡｈＡｈＡｈ 

 

４－４．返り値 

・マトリクススイッチャからのデータ送信を要求しないコマンドの場合、返り値として送信したコマンド 

が返ってきます。 

       【例】 コマンド，パラメータ ０Ｄｈ ０Ａｈ  

コマンド送信 

                                        コマンド，パラメータ ０Ｄｈ ０Ａｈ 

                                         返り値受信 

 

・マトリクススイッチャからのデータ送信を要求するコマンドの場合、返り値として送信したコマンドの 

後にマトリクススイッチャのデータが追加されて返ってきます。 

       【例】 コマンド，パラメータ ０Ｄｈ ０Ａｈ  

コマンド送信 

                                        コマンド，パラメータ，データ ０Ｄｈ ０Ａｈ 

                                         返り値受信 
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・コマンド又はパラメータにエラーがある場合、返り値としてエラーステータスが返ってきます。 

       【例】 コマンド，パラメータ ０Ｄｈ ０Ａｈ  

コマンド送信 

                                        エラーコマンド，エラー番号 ０Ｄｈ ０Ａｈ 

                                         返り値受信 

・エラーステータス フォーマット 

＠エラーコマンド ， エラー番号 デリミタ 

 

４－５．コマンド一覧 

コマンド 機能 

＠ＩＯＳ 入力チャンネル・出力チャンネルを選択します 

＠ＳＡＯ １つの入力チャンネルを全ての出力チャンネルに選択します 

＠ＳＳＣ 入力チャンネル・出力チャンネルをストレート（１：１）にします 

＠ＳＰＭ 現在のクロスポイントの状態をプリセットメモリに登録します 

＠ＲＰＭ 登録されているプリセットメモリを呼び出します 

＠ＧＣＰ 現在のクロスポイントの状態を取得します 

＠ＧＣＳ 映像、音声（Ｌ）、音声（Ｒ）のチャンネル数を取得します 

＠ＧＩＶ 接続されている製品ＩＤとバージョンを取得します 

＠ＳＩＰ ＩＰアドレスを登録します 

＠ＧＩＰ ＩＰアドレスを取得します 

＠ＳＮＭ サブネットマスクを登録します 

＠ＧＮＭ サブネットマスクを取得します 

 

 

エラー一覧 

エラーステータス 内容 

＠ＥＲＲ，１ パラメータにエラーがあります 

＠ＥＲＲ，２ 未定義のコマンドです 

 

    ※ 上記のコマンドとエラーは、ＲＳ－２３２Ｃ、ＲＳ－４２２、ＬＡＮそれぞれの通信方式で共通です。 
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４－６．コマンド詳細 

 

コマンド ＠ＩＯＳ (Input/Output Select) 

機能 入力チャンネル・出力チャンネルを選択します 

 

＜１ポイントを選択する場合＞ 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｉ 

Ｏ 

Ｓ 

４０ｈ 

４９ｈ 

４Ｆｈ 

５３ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～５ ３１ｈ～３５ｈ 切り換えモード [※１] 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 入力チャンネル番号  

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル番号  

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

＜複数ポイントを選択する場合＞ 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｉ 

Ｏ 

Ｓ 

４０ｈ 

４９ｈ 

４Ｆｈ 

５３ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～５ ３１ｈ～３５ｈ 切り換えモード [※１] 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 入力チャンネル番号  

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル番号  

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 入力チャンネル番号  

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル番号  

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 入力チャンネル番号  

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル番号  

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

 



MVA-128 システム 取扱説明書 

 15

 

＜出力チャンネルをＯＦＦにする場合＞ 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｉ 

Ｏ 

Ｓ 

４０ｈ 

４９ｈ 

４Ｆｈ 

５３ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～５ ３１ｈ～３５ｈ 切り換えモード [※１] 

， ２Ｃｈ 区切り 

０ ３０ｈ 入力チャンネル番号 [※２] 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル番号  

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

[※１] 切り換えモード 

    １ ： 映像 のみ切り換え 

    ２ ： 音声（Ｌ） のみ切り換え 

    ３ ： 音声（Ｒ） のみ切り換え 

    ４ ： 映像、音声（Ｌ）、音声（Ｒ） 同時切り換え 

    ５ ： 音声（Ｌ）、音声（Ｒ） 同時切り換え 

 

[※２] 入力チャンネル番号に０を指定すると入力無し（ＯＦＦ）となります。 

 

・返り値 

  コマンド、パラメータにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＳＡＯ (Set All Output) 

機能 １つの入力チャンネルを全ての出力チャンネルに選択します 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｓ 

Ａ 

Ｏ 

４０ｈ 

５３ｈ 

４１ｈ 

４Ｆｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～５ ３１ｈ～３５ｈ 切り換えモード [※１] 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 入力チャンネル番号  

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

＜全ての出力チャンネルをＯＦＦにする場合＞ 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｓ 

Ａ 

Ｏ 

４０ｈ 

５３ｈ 

４１ｈ 

４Ｆｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～５ ３１ｈ～３５ｈ 切り換えモード [※１] 

， ２Ｃｈ 区切り 

０ ３０ｈ 入力チャンネル番号 [※２] 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

[※１] 切り換えモード 

    １ ： 映像 のみ切り換え 

    ２ ： 音声（Ｌ） のみ切り換え 

    ３ ： 音声（Ｒ） のみ切り換え 

    ４ ： 映像、音声（Ｌ）、音声（Ｒ） 同時切り換え 

    ５ ： 音声（Ｌ）、音声（Ｒ） 同時切り換え 

 

[※２] 入力チャンネル番号に０を指定すると入力無し（ＯＦＦ）となります。 

 

・返り値 

  コマンド、パラメータにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＳＳＣ(Set Straight Cross Point) 

機能 入力チャンネル・出力チャンネルをストレート（１：１）にします 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｓ 

Ｓ 

Ｃ 

４０ｈ 

５３ｈ 

５３ｈ 

４３ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～５ ３１ｈ～３５ｈ 切り換えモード [※１] 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

[※１] 切り換えモード 

    １ ： 映像 のみ切り換え 

    ２ ： 音声（Ｌ） のみ切り換え 

    ３ ： 音声（Ｒ） のみ切り換え 

    ４ ： 映像、音声（Ｌ）、音声（Ｒ） 同時切り換え 

    ５ ： 音声（Ｌ）、音声（Ｒ） 同時切り換え 

 

・返り値 

  コマンドにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＳＰＭ (Store Preset Memory) 

機能 現在のクロスポイントの状態をプリセットメモリに登録します 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｓ 

Ｐ 

Ｍ 

４０ｈ 

５３ｈ 

５０ｈ 

４Ｄｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～４ ３１ｈ～３４ｈ 登録するプリセットメモリ番号 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

・返り値 

  コマンド、パラメータにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＲＰＭ (Recall Preset Memory) 

機能 登録されているプリセットメモリを呼び出します 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｒ 

Ｐ 

Ｍ 

４０ｈ 

５２ｈ 

５０ｈ 

４Ｄｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～４ ３１ｈ～３４ｈ 呼び出すプリセットメモリ番号 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

・返り値 

  コマンド、パラメータにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＧＣＰ (Get Cross Point) 

機能 現在のクロスポイントの状態を取得します（データ送信要求） 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｃ 

Ｐ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４３ｈ 

５０ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～３ ３１ｈ～３３ｈ クロスポイント種類 [※１] 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

[※１] クロスポイント種類 

    １ ： 映像 のクロスポイント状態取得 

    ２ ： 音声（Ｌ） のクロスポイント状態取得 

    ３ ： 音声（Ｒ） のクロスポイント状態取得 

 

・返り値 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｃ 

Ｐ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４３ｈ 

５０ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

１～３ ３１ｈ～３３ｈ クロスポイント種類 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル１に選択されている入力チャンネル番号 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル２に選択されている入力チャンネル番号 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル３に選択されている入力チャンネル番号 

， ２Ｃｈ 区切り 

： 

： 

： 

： 

： 

： 

 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 出力チャンネル 128 に選択されている入力チャンネル番号 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

※ 入力チャンネル番号が０の場合は出力ＯＦＦの状態です。 

 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＧＣＳ (Get Channel Status) 

機能 映像、音声（Ｌ）、音声（Ｒ）のチャンネル数を取得します（データ送信要求） 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｃ 

Ｓ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４３ｈ 

５３ｈ 

コマンド 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

・返り値 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｃ 

Ｓ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４３ｈ 

５３ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 映像入力チャンネル数 

， ２Ｃｈ 区切り 

1～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 映像出力チャンネル数 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 音声（Ｌ）入力チャンネル数 

， ２Ｃｈ 区切り 

1～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 音声（Ｌ）出力チャンネル数 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～１２８ ３0ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 音声（Ｌ）入力チャンネル数 

， ２Ｃｈ 区切り 

1～１２８ ３１ｈ～３１ｈ３２ｈ３８ｈ 音声（Ｌ）出力チャンネル数 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 

 *入力チャンネル番号が 0 の場合は出力 OFF の状態です。 
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コマンド ＠ＧＩＶ (Get ID & Version) 

機能 接続されている製品ＩＤとバージョンを取得します（データ送信要求） 

 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｉ 

Ｖ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４９ｈ 

５６ｈ 

コマンド 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

・返り値 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｉ 

Ｖ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４９ｈ 

５６ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

Ｍ 

Ｖ 

Ｎ 

― 

１ 

２ 

８ 

４Ｄｈ 

５６ｈ 

４Ｅｈ 

２Ｄｈ 

３１ｈ 

３２ｈ 

３８ｈ 

製品ＩＤ 

， ２Ｃｈ 区切り 

１ 

． 

０ 

０ 

３１ｈ 

２Ｅｈ 

３０ｈ 

３０ｈ 

バージョン 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 
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コマンド ＠ＳＩＰ (Set IP Address) 

機能 ＩＰアドレスを登録します 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｓ 

Ｉ 

Ｐ 

４０ｈ 

５３ｈ 

４９ｈ 

５０ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するＩＰアドレス １桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するＩＰアドレス ２桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するＩＰアドレス ３桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するＩＰアドレス ４桁目 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

  ＩＰアドレス ２５５．２５５．２５５．２５５ 

           1 桁目 2 桁目 3 桁目 4 桁目 

・返り値 

  コマンド、パラメータにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 

 

※ 登録したＩＰアドレスはマトリクススイッチャ本体の再電源投入時から有効となります。 

※ 出荷時のＩＰアドレスは１９２．１６８．１．１９９に設定されています。 
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コマンド ＠ＧＩＰ (Get IP Address) 

機能 ＩＰアドレスを取得します（データ送信要求） 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｉ 

Ｐ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４９ｈ 

５０ｈ 

コマンド 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

・返り値 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｉ 

Ｐ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４９ｈ 

５０ｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ ＩＰアドレス １桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ ＩＰアドレス ２桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ ＩＰアドレス ３桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ ＩＰアドレス ４桁目 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

  ＩＰアドレス ２５５．２５５．２５５．２５５ 

           1 桁目 2 桁目 3 桁目 4 桁目 

 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 

 

※ 出荷時のＩＰアドレスは１９２．１６８．１．１９９に設定されています。 
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コマンド ＠ＳＮM (Set Ｓｕｂｎet Ｍａｓｋ) 

機能 サブネットマスクを登録します 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｓ 

N 

M 

４０ｈ 

５３ｈ 

４Ｅｈ 

４Ｄｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するサブネットマスク１桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するサブネットマスク２桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するサブネットマスク３桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ 登録するサブネットマスク４桁目 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

  サブネットマスク ２５５．２５５．２５５．２５５ 

           1 桁目 2 桁目 3 桁目 4 桁目 

・返り値 

  コマンド、パラメータにエラーがない場合は、送信したコードがそのまま返り値として返されます。 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 

 

※ 出荷時のサブネットマスクは２５５．２５５．２５５．０に設定されています。 
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コマンド ＠ＧNM (Get Subnet Mask) 

機能 サブネットマスクを取得します（データ送信要求） 

 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

N 

M 

４０ｈ 

４７ｈ 

４Ｅｈ 

４Ｄｈ 

コマンド 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

・返り値 

フォーマット         アスキーコード     説明 

＠ 

Ｇ 

Ｎ 

Ｍ 

４０ｈ 

４７ｈ 

４Ｅｈ 

４Ｄｈ 

コマンド 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ サブネットマスク１桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ サブネットマスク２桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ サブネットマスク３桁目 

， ２Ｃｈ 区切り 

０～２５５ ３０ｈ～３２ｈ３５ｈ３５ｈ サブネットマスク４桁目 

ＣＲ 

ＬＦ 

０Ｄｈ 

０Ａｈ 

デリミタ 

 

  サブネットマスク ２５５．２５５．２５５．２５５ 

           1 桁目 2 桁目 3 桁目 4 桁目 

 

  エラーがある場合は、エラーステータスが返されます。 

 

※ 出荷時のサブネットマスクは２５５．２５５．２５５．０に設定されています。 
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４－７．ＷＥＢブラウザからの制御 

      ・マトリクススイッチャをＬＡＮ接続することにより、Ｍｉｃｒｏｓｏｆｔ Ｉｎｔｅｒｎｅｔ Ｅｘｐｌｏｒｅｒ等のＷｅｂブラウザ 

からマトリクススイッチャの操作パネルを遠隔操作することができます。 

      ＬＡＮ接続されているＰＣでＷｅｂブラウザを起動し、マトリクススイッチャに設定されているＩＰアドレス 

      を指定して下さい。 

      ＩＰアドレスは出荷時１９２．１６８．１．１９９、サブネットマスクは２５５．２５５．２５５．０に設定されてい 

ます。 

ＩＰアドレスは通信コマンド＠ＳＩＰ（Ｓｅｔ ＩＰ Ａｄｄｒｅｓｓ）で変更することができます。 

 

 
 

 

 

 

 

①現在設定する入力チャンネル・出力チャンネルを表示します。 

②OUTPUT No.、INPUT No.を指定して SET ボタンをクリックしてください。 

③MEMORY IN またはＭＥ

ＭＯＲＹＯＵＴをクリックして 

メモリ番号（１～９）をクリック

してください。 

④OUTPUT No.を指定してＲＥＡＤボタンをクリックしてください。 

⑤現在選択中の処理を中断します。 

⑥バージョン情報を表示します。 
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５５５５．．．．パラレルパラレルパラレルパラレル出力出力出力出力（（（（タリタリタリタリ－－－－出力出力出力出力）））） 

５－１．コネクタ、端子仕様 

  

 注意！）パラレル制御は、映像音声連動のみの為、非連動制御はできません。   

      ・マトリクススイッチャ側コネクタ 

           アンフェノール３６ピン（メス） レセプタクル ロックスプリング付き 

      ・ケーブル側コネクタ 

           アンフェノール３６ピン（オス） プラグ ロックスプリング対応 

           推奨コネクタ：ＤＤＫ社 ５７Ｅ－３０３６０ 

 

      ・端子仕様 

ピン番号 信号名 ピン番号 信号名 

１ ＋５Ｖ １９ ＳＴＡＲＴ 

２ ＋５Ｖ ２０ ＣＬＯＣＫ 

３ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ０ ２１ ＮＣ 

４ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ１ ２２ ＮＣ 

５ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ２ ２３ ＮＣ 

６ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ３ ２４ ＮＣ 

７ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ４ ２５ ＮＣ 

８ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ５ ２６ ＮＣ 

９ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ６ ２７ ＮＣ 

１０ ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ７ ２８ ＮＣ 

１１ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ０ ２９ ＮＣ 

１２ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ１ ３０ ＮＣ 

１３ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ２ ３１ ＮＣ 

１４ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ３ ３２ ＮＣ 

１５ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ４ ３３ ＮＣ 

１６ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ５ ３４ ＮＣ 

１７ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ６ ３５ ＧＮＤ 

１８ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ７ ３６ ＧＮＤ 

 

５－２．パラレル出力回路 

     【接続例】 

      マトリクススイッチャ                          接続機器 

                                 

                                               ＋５Ｖ 

                                                            

        ＡＣＴ５７４                                         

 

 

 

 

 

          ＧＮＤ                                     ＧＮＤ 

 

 

 注意！）マトリクススイッチャのパラレル出力にある+5V と接続する機器の電源を共通にしないで下さい。 
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５－３．出力仕様 

 

 注意！）パラレル制御は、映像音声連動のみの為、非連動制御はできません。 

 

・２００ｍｓ間隔でタリ―出力を更新します。 

・ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ７～Ｄ０は出力チャンネル番号を表します。 

・ＩＮＰＵＴ ＴＡＬＬＹ Ｄ７～Ｄ０は選択されている入力チャンネル番号を表します。 

 

START 

 

CLOCK 

 

OUTPUT TALLY           1      2      3      4      5      6      7      8      9      10     11 

[d7..d0] 

INPUT TALLY            0-128  0-128  0-128  0-128  0-128  0-128  0-128  0-128  0-128  0-128  0-128 

[d7..d0] 

 

※ ＯＵＴＰＵＴ ＴＡＬＬＹに出力される出力チャンネル番号数はマトリクススイッチャの出力数に 

        よって変わります。 

 

※ Ｔｉｍｉｎｇ Ｄｉａｇｒａｍｓ 

                                      T1 

                                                                           

  START        

                                 

                T2         T3       Ｔ１：４００ｍｓ 

          Ｔ２：５ｍｓ 

CLOCKＴ         Ｔ３：２ｍｓ 

 

 

ＤＡＴＡ 
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６６６６．．．．パラレルパラレルパラレルパラレル入力入力入力入力（（（（外部外部外部外部リモートリモートリモートリモート制御制御制御制御）））） 

  パラレル入力による外部リモート制御には２種類の制御モードがあります。 

  リアパネルのディップスイッチ１により制御モードを選択してください。 

ディップスイッチ１ 制御モード 

ＯＦＦ フロントパネルの全ての操作をリモート制御するモード （出荷時） 

ＯＮ プリセットメモリ呼び出し専用のモード 

 注意！）パラレル制御は、映像音声連動のみの為、非連動制御はできません。 

 

６－１．コネクタ仕様 

 

      ・マトリクススイッチャ側コネクタ 

           アンフェノール３６ピン（メス） レセプタクル ロックスプリング付き 

 

      ・ケーブル側コネクタ 

           アンフェノール３６ピン（オス） プラグ ロックスプリング対応 

           推奨コネクタ：ＤＤＫ社 ５７Ｅ－３０３６０ 

 

６－２．パラレル入力回路 

     【接続例】 

      マトリクススイッチャ                          接続機器 

                                 

               ＋５Ｖ    

                                                            

                                             

    ＳＩＧＮＡＬ                                                         スイッチ 

 

 

 

 

          ＧＮＤ                                     ＧＮＤ 

 

 

 

      マトリクススイッチャ                          接続機器 

                                 

               ＋５Ｖ    

                                                               ＴＴＬ ＳＩＧＮＡＬ 

                                                                  +5V 

    ＳＩＧＮＡＬ                                                            0V 

                                                                   

 

 

 

          ＧＮＤ                                     ＧＮＤ 

 

 

 注意！）マトリクススイッチャのパラレル出力にある+5V と接続する機器の電源を共通にしないで下さい。 
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６－３．フロントパネルの全ての操作をリモート制御するモード 

 

      ６－３－１．端子仕様 

ピン番号 信号名 ピン番号 信号名 

１ ＋５Ｖ １９ ＦＵＮＣＴＩＯＮ Ｄ０ 

２ ＋５Ｖ ２０ ＦＵＮＣＴＩＯＮ Ｄ１ 

３ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ０ ２１ ＦＵＮＣＴＩＯＮ Ｄ２ 

４ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ１ ２２ ＦＵＮＣＴＩＯＮ Ｄ３ 

５ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ２ ２３ ＳＥＬＥＣＴ 

６ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ３ ２４ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ Ｄ０ 

７ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ４ ２５ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ Ｄ１ 

８ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ５ ２６ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ Ｄ２ 

９ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ６ ２７ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ Ｄ３ 

１０ ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ７ ２８ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ Ｄ４ 

１１ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ０ ２９ ＮＣ 

１２ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ１ ３０ ＮＣ 

１３ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ２ ３１ ＮＣ 

１４ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ３ ３２ ＮＣ 

１５ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ４ ３３ ＮＣ 

１６ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ５ ３４ ＮＣ 

１７ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ６ ３５ ＧＮＤ 

１８ ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ７ ３６ ＧＮＤ 

 

      ６－３－２．入力仕様 

 

・ＩＮＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ７～Ｄ０は入力チャンネル番号を指定します。 

・ＯＵＴＰＵＴ ＣＨＡＮＮＥＬ Ｄ７～Ｄ０は出力チャンネル番号を指定します。 

・ＦＵＮＣＴＩＯＮ Ｄ３～Ｄ０はリモートファンクション番号を指定します。 

・ＳＥＬＥＣＴは各信号の状態を決定します、各信号の状態を安定させた後ＳＥＬＥＣＴを‘Ｌ’にし 

て下さい。 

・ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ Ｄ４～Ｄ０はＦＵＮＣＴＩＯＮがＳＴＯＲＥ又はＲＥＣＡＬＬの場合にプリセ 

ットメモリ番号を指定します。 

また、連続して異なるファンクション操作を行う場合は 100ms 以上間隔を空けてください。 

 

ＦＵＮＣＴＩＯＮ Ｄ３～Ｄ０とリモートファンクション番号 対応表 

ファンクション 内容 Ｄ３ Ｄ２ Ｄ１ Ｄ０ 

ＩＮ／ＯＵＴ 入力チャンネル・出力チャンネルを選択します ０ ０ ０ ０ 

ＡＬＬ １つの入力チャンネルを全ての出力チャンネルに選択し

ます 

０ ０ ０ １ 

ＳＴＲＡＩＧＨＴ 入力チャンネル・出力チャンネルをストレート（１：１）にし

ます 

０ ０ １ ０ 

ＳＴＯＲＥ 現在のクロスポイントの状態をプリセットメモリに登録し

ます 

０ ０ １ １ 

ＲＥＣＡＬＬ 登録されているプリセットメモリを呼び出します ０ １ ０ ０ 
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＜リモートファンクションＩＮ／ＯＵＴを実行する場合＞ 

 

INPUT CHANNEL[d7..d0]       Ｈ             入力チャンネル番号                 Ｈ 

 

OUTPUT CHANNEL[d7..d0]     Ｈ             出力チャンネル番号                 Ｈ 

 

FUNCTION[d3..d0]              Ｈ         リモートファンクション番号[0,0,0,0]               H 

 

SELECT                 Ｈ                     L                           Ｈ 

 

その他のリモート端子                             Ｈ 

 

 

＜リモートファンクションＡＬＬを実行する場合＞ 

 

INPUT CHANNEL[d7..d0]       Ｈ             入力チャンネル番号                 Ｈ 

 

OUTPUT CHANNEL[d7..d0]                                Ｈ 

 

FUNCTION[d3..d0]              Ｈ         リモートファンクション番号[0,0,0,1]               H 

 

SELECT                 Ｈ                     L                           Ｈ 

 

その他のリモート端子                             Ｈ 

 

＜リモートファンクションＳＴＲＡＩＧＨＴを実行する場合＞ 

 

INPUT CHANNEL[d7..d0]                           Ｈ 

 

OUTPUT CHANNEL[d7..d0]                                Ｈ 

 

FUNCTION[d3..d0]              Ｈ         リモートファンクション番号[0,0,1,0]               H 

 

SELECT                 Ｈ                     L                           Ｈ 

 

その他のリモート端子                             Ｈ 

 

 

＜リモートファンクションＳＴＯＲＥを実行する場合＞ 

 

PRESET MEMORY[d4..d0]       Ｈ             プリセットメモリ番号                    H 

 

FUNCTION[d3..d0]              Ｈ         リモートファンクション番号[0,0,1,1]               H 

 

SELECT                 Ｈ                     L                           Ｈ 

 

その他のリモート端子                             Ｈ 
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＜リモートファンクションＲＥＣＡＬＬを実行する場合＞ 

 

PRESET MEMORY[d4..d0]       Ｈ             プリセットメモリ番号                    H 

 

FUNCTION[d3..d0]              Ｈ         リモートファンクション番号[0,1,0,0]               H 

 

SELECT                 Ｈ                     L                           Ｈ 

 

その他のリモート端子                             Ｈ 

 

 

 

※ Ｔｉｍｉｎｇ Ｄｉａｇｒａｍｓ 

 

その他のデータ[dx..d0]         H                        DATA                           H 

 

SELECT                         H                       L                            H 

 

 

                                        Ｔ１          Ｔ２          Ｔ１ 

                                                           Ｔ１：10ｍｓ以上 

                                                           Ｔ２：2ｍｓ以上 
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６－４．プリセットメモリ呼び出し専用のモード 

 

      ６－４－１．端子仕様 

ピン番号 信号名 ピン番号 信号名 

１ ＋５Ｖ １９  

２ ＋５Ｖ ２０  

３ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ １ ２１  

４ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ ２ ２２  

５ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ ３ ２３  

６ ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ ４ ２４  

７  ２５  

８  ２６  

９  ２７  

１０  ２８  

１１  ２９  

１２  ３０  

１３  ３１  

１４  ３２  

１５  ３３  

１６  ３４  

１７  ３５ ＧＮＤ 

１８  ３６ ＧＮＤ 

 

      ６－４－２．入力仕様 

 

・端子３～６がプリセットメモリ番号１～４に１：１対応します。 

・同時に複数の端子に入力があった場合、ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ １が優先最上位となり 

～ＰＲＥＳＥＴ ＭＥＭＯＲＹ ４が優先最下位となります。 

また、連続してプリセットを呼び出す場合は 100ms 以上間隔を空けてください。 

 

 

＜登録されているプリセットメモリを呼び出す場合＞ 

                               Ｔ             Ｔ：2ｍｓ以上 

 

PRESET MEMORY X      Ｈ             L                   Ｈ 

 

その他のリモート端子                         Ｈ 
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７７７７．．．．ディップスイッチディップスイッチディップスイッチディップスイッチ 

 ＯＦＦ ＯＮ 

１ キーリモート外部制御モード プリセットメモリ呼び出しモード 

２ 通信コマンドモード 互換通信モード 

３ ラストメモリ無効※ ラストメモリ有効※ 

４ ブザー音ＯＮ ブザー音ＯＦＦ 

  ◎ 出荷時は全てＯＦＦになっています。 

※注記 ラストメモリー機能  

電源を切る前の各出力チャンネルの設定状態をメモリに記憶します。 
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８８８８．．．．互換通信互換通信互換通信互換通信モードモードモードモード 

 

互換通信モードコマンド概要 

 

互換通信モードでコマンドにて本機を制御する場合、７７７７．．．．ディップスイッチディップスイッチディップスイッチディップスイッチ(P.35）の設定を互換通信モー

ドに設定します。コマンドはコマンドを意味する半角英字(大文字あるいは小文字)ないしはパラメータ(半角

数字)からなります。(コマンドによっては複数のパラメータを指定可能なものや、パラメータの必要ないもの

があります。) 

 

コマンドの最後にデリミタを送信することにより処理を実行します。 

例 : s,3  
 

「,」は、コマンドとパラメータおよびパラメータ間の区切り文字でカンマ(16進表記の2C)を表します。 

は、デリミタ(CR で 16 進表記の 0D)を表します。 

 

  無効なコマンドおよびパラメータを入力した場合、コマンドは破棄されます。 

 

コマンドの例 

 

① 本機の映像・音声モードの設定を変更するコマンド 

コマンドを送信します 

例 : V          ←映像切り換えモードに設定します 
 

②  本機の現在設定されている映像・音声モードの設定を取得するコマンド 

コマンドを送信します。コマンドが正常に処理されると、現在の設定を送り返します。(コマンドによ

っては複数のパラメータを返すものがあります) 

例 : mode  ←送信コマンド 
  V  ←本機からの返り値 

③  単一のクロスポイントを切り換えるコマンド 

パラメータをカンマで区切って送信します。 

例 : 1,3  ←INPUT1 を OUTPUT3 にセットします。 
例 : q,3  ←OUTPUT3 を OFF にセットします。 

 

④  複数のクロスポイントを切り換えるコマンド 

パラメータをカンマとセミコロンで区切って送信します。 

例 : 1,3;2,4  ←INPUT1 を OUTPUT3 に、INPUT2 を OUTPUT4 にセットします。 
例 : 1,r  ←INPUT1 を OUTPUT1 から 32 にセットします。 
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互換通信モードコマンド コマンド一覧 

 

        

コマンド 機能 詳細ページ 

AV 映像&音声チャンネル連動モード 38 

V 映像チャンネルモード 38 

A 音声チャンネルモード 38 

mode 切換モード取得 39 

なし クロスポイント設定（チャンネル切換） 39 

z 指定した出力のクロスポイント取得 40 

wva 映像&音声クロスポイント取得 40 

w 映像クロスポイント取得 41 

wa 音声クロスポイント取得 41 

s クロスポイントの保存 41 

t クロスポイントの呼出 41 

y プリセットメモリのクロスポイント取得 42 

mem 現在のクロスポイント状態と同一内容のプリセットメモリ番号取得 42 
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互換通信モードコマンド コマンド詳細 

 

AVAVAVAV    映像映像映像映像&&&&音声音声音声音声チャンネルチャンネルチャンネルチャンネル連動連動連動連動モードモードモードモード    

コマンド書式 AV AV AV AV  

戻り値書式 なし 

パラメータ なし 

注意事項 ・ このコマンドが実行されると、電源の再起動、または VVVV   A A A A のいずれかのコマンド

を受信するまでモードは保持されます。 

関連項目 映像チャンネルモード(P.38) 

音声チャンネルモード(P.38) 

 

VVVV    映像映像映像映像チャンネルモードチャンネルモードチャンネルモードチャンネルモード    

コマンド書式 V V V V  

戻り値書式 なし 

パラメータ なし 

注意事項 ・ このコマンドが実行されると、電源の再起動、または AAAA   AV AV AV AV のいずれかのコマン

ドを受信するまでモードは保持されます。 

関連項目 映像&音声チャンネル連動モード(P.38) 

音声チャンネルモード(P.38) 

 

AAAA    音声音声音声音声チャンネルモードチャンネルモードチャンネルモードチャンネルモード    

コマンド書式 A A A A  

戻り値書式 なし 

パラメータ なし 

注意事項 ・ このコマンドが実行されると、電源の再起動、または VVVV   AV AV AV AV のいずれかのコマン

ドを受信するまでモードは保持されます。 

関連項目 映像&音声チャンネル連動モード(P.38) 

映像チャンネルモード(P.38) 
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modemodemodemode    切換切換切換切換モードモードモードモード取得取得取得取得    

コマンド書式 mode mode mode mode  

返り値書式 mode  

パラメータ mode ： 切換モード 

 AV = 映像&音声連動モード,  V = 映像モード,  A = 音声モード 

実行例 送 

受 

mode  
AV  

コマンド送信。 

状態取得（映像&音声連動モード）。 

 送 

受 

mode  
A  

コマンド送信。 

状態取得（音声モード）。 

 送 

受 

mode  
V  

コマンド送信。 

状態取得（映像モード）。 

注意事項 なし 

関連項目 映像&音声チャンネル連動モード(P.38) 

映像チャンネルモード(P.38) 

音声チャンネルモード(P.38) 

 

 

なしなしなしなし    クロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント設定設定設定設定（（（（チャンネルチャンネルチャンネルチャンネル切換切換切換切換））））    

コマンド書式 input_1, , , , output_1 ( ;;;;    input_2, , , , output_2･･･)  

返り値書式 なし 

パラメータ input_1-128 ： 映像/音声入力端子 

 q = OFF, 

  0 = OFF,      1 = INPUT1,   2 = INPUT2,   3 = INPUT3,   4 = INPUT4, 

  ・・・ 128 = INPUT128 

 output_1-128 ： 映像/音声出力端子 

r = 全出力, 

1 = OUTPUT1,   2 = OUTPUT2,   3 = OUTPUT3,   4 = OUTPUT4, 

・・・ 128 = OUTPUT128 

実行例 送 

受 

1,3  
 

出力 OUT3 に入力 IN1 を選択する。 

 

 送 

受 

q,003  
 

出力 OUT3 を OFF にする。 003 や 03 でも動作可能。 

 

 送 

受 

5,r  
 

全出力に入力 IN5 を選択する。 

 送 

受 

4,1;3,2;2,3  
 

セミコロン";"又はカンマ","で連結し、複数のチャンネルを

一括で変更します。 

注意事項 映像&音声チャンネル連動モード(P.38) 

映像チャンネルモード(P.38) 

音声チャンネルモード(P.38) 
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zzzz    指定指定指定指定したしたしたした出力出力出力出力ののののクロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント取得取得取得取得    

コマンド書式 zzzz output     

返り値書式 input_v / / / / input_a  

返り値書式 なし 

パラメータ output ： 出力端子 

1 = OUTPUT1,   2 = OUTPUT2,   3 = OUTPUT3,   4 = OUTPUT4, 

・・・ 128 = OUTPUT128 

 input_v ： 映像入力 

 000 = OFF, 001 = IN1, 002 = IN2, 003 = IN3, 004 = IN4, 

・・・128 = IN128 

 input_a ： 音声入力 

 000 = OFF, 001 = IN1, 002 = IN2, 003 = IN3, 004 = IN4, 

・・・128 = IN128 

実行例 送 

受 

z1  
006/006  

コマンド送信。 

状態取得（OUT1 に IN6 が選択されている）。 

 送 

受 

z002  
006/004  

コマンド送信。z002 や z02 でも動作可能。 

状態取得（OUT2 に映像 IN6 音声 IN4 が選択されている）。 

注意事項 映像＆音声／映像／音声のモードに拘わらず、映像＆音声の状態を戻します。 

関連項目 w  映像クロスポイント取得(P.41) 

wa  音声クロスポイント取得(P.41) 

wva  映像&音声クロスポイント取得(P.40) 

 

 

wvawvawvawva    映像映像映像映像&&&&音声音声音声音声クロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント取得取得取得取得    

コマンド書式 wva wva wva wva  

返り値書式 v_1 ;;;; v_2 ;;;; v_3 ;;;; v_4 ;;;;・・・・・・・・・・・・ v_128////a_1 ;;;; a_2 ;;;; a_3 ;;;; a_4 ;;;;・・・・・・・・・・・・ a_128;;;;   

パラメータ v_1-128 ： 映像出力 ( OUT1～OUT128 ) 

a_1-128 ： 音声出力 ( OUT1～OUT128 ) 

 000 = OFF, 001 = IN1, 002 = IN2, 003 = IN3, 004 = IN4, 

・・・128 = IN128 

実行例 送 

受 

wva  
000;001;008;007;・・・ ;001/000;001;008;007; 

001;・・・ ;001  

コマンド送信。 

状態取得。 

注意事項 映像＆音声／映像／音声のモードに拘わらず、映像＆音声の状態を戻します。 

関連項目 クロスポイント設定（チャンネル切換） (P.39) 
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wwww    映像映像映像映像クロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント取得取得取得取得    

コマンド書式 w w w w  

返り値書式 v_1 ;;;; v_2 ;;;; v_3 ;;;; v_4 ;;;;・・・・・・・・・・・・ v_128  

パラメータ v_1-128 ： 映像出力 ( OUT1～OUT128 ) 

 000 = OFF, 001 = IN1, 002 = IN2, 003 = IN3, 004 = IN4, 

    ・・・128 = IN128 

実行例 送 

受 

w  
000;001;008;007; ・・・ 001;  

コマンド送信。 

状態取得。 

注意事項 映像＆音声／映像／音声のモードに拘わらず、音声の状態を戻します。 

関連項目 クロスポイント設定（チャンネル切換） (P.39) 

 

wawawawa    音音音音声声声声クロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント取得取得取得取得    

コマンド書式 wa wa wa wa  

返り値書式 a_1 ;;;; a_2 ;;;; a_3 ;;;; a_4 ;;;;・・・・・・・・・・・・    a_128  

パラメータ a_1-128 ： 音声出力 ( OUT1～OUT128 ) 

 000 = OFF, 001 = IN1, 002 = IN2, 003 = IN3, 004 = IN4, 

・・・ 128 = IN128 

実行例 送 

受 

wa  
000;001;008;007; ・・・ 001;  

コマンド送信。 

状態取得。 

注意事項 映像＆音声／映像／音声のモードに拘わらず、音声の状態を戻します。 

関連項目 クロスポイント設定（チャンネル切換） (P.39) 

 

ssss    クロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイントのののの保存保存保存保存    

コマンド書式 s, s, s, s, preset     

返り値書式 なし 

パラメータ Preset ： プリセットメモリ( 1 ～ 4 = PRESET 1 ～ 4 ) 

注意事項 現在のクロスポイントがプリセットメモリに保存されます。 

関連項目 クロスポイントの呼出(P.41) 

 

tttt    クロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイントのののの呼出呼出呼出呼出    

コマンド書式 t, t, t, t, preset     

返り値書式 なし 

パラメータ Preset ： プリセットメモリ( 1 ～ 4 = PRESET 1 ～ 4 ) 

注意事項 プリセットメモリに保存されているクロスポイントを設定します。 

関連項目 クロスポイントの保存(P.41) 
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yyyy    プリセットメモリプリセットメモリプリセットメモリプリセットメモリののののクロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント取得取得取得取得    

コマンド書式 y, y, y, y, preset     

返り値書式 v_1 ;;;; v_2 ;;;; v_3 ;;;; v_4 ;;;;・・・・・・・・・・・・ v_128 //// a_1 ;;;; a_2 ;;;; a_3 ;;;; a_4 ;;;; ・・・ a_128  

パラメータ preset ： プリセットメモリ( 1 ～ 4 = PRESET 1 ～ 4 ) 

 v_1-128 ： 映像出力 ( OUT1～OUT128 ) 

a_1-128 ： 音声出力 ( OUT1～OUT128 ) 

0 = OFF, 1 = INPUT1, 2 = INPUT2, 3 = INPUT3, 4 = INPUT4, 

・・・128 = INPUT128 

 

実行例 送 

受 

y,1  
000;001;008;009; ・・・;001/000;001;008; 

007;・・・ ;001  

コマンド送信。 

状態取得。 

注意事項 映像＆音声／映像／音声のモードに拘わらず、映像＆音声の状態を戻します。 

 

 

memmemmemmem    現在現在現在現在ののののクロスポイントクロスポイントクロスポイントクロスポイント状態状態状態状態とととと同一内容同一内容同一内容同一内容ののののプリセットメモリプリセットメモリプリセットメモリプリセットメモリ番号取得番号取得番号取得番号取得    

コマンド書式 mem mem mem mem  

返り値書式 video /audio  

パラメータ video ： 映像チャンネル 

audio ： 音声チャンネル 

 000 = なし 

 001～004 =  クロスポイントと一致するプリセットメモリ番号 

実行例 送 

受 

mem  
000/000  

コマンド送信。 

クロスポイントと一致するプリセットメモリ番号があ

りません。 

 送 

受 
Mem  

001/002  

コマンド送信。 

現在の映像チャンネルのクロスポイントとプリセット

メモリ 1 の映像チャンネルのクロスポイントが一致。 

現在の音声チャンネルのクロスポイントとプリセット

メモリ 2 の音声チャンネルのクロスポイントが一致。 

注意事項 複数のメモリ番号が一致する場合、小さい方の番号を戻します。 
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９９９９．．．．製品仕様製品仕様製品仕様製品仕様 

仕様は予告なく変更することがあります。 

ＭＶＡ－ＭＶＡ－ＭＶＡ－ＭＶＡ－１２８１２８１２８１２８システムシステムシステムシステム    

入力チャンネル数 最大１２８ｃｈ 

出力チャンネル数 最大１２８ｃｈ 

マスターシンク入力 １ｃｈ １Ｖｐ－ｐ ７５Ω（ループスルー出力付） 

映像周波数特性 １０ＭＨｚ －３ｄＢ 以内 

入出力信号 （ＭＶＮ）ＮＴＳＣ／ＰＡＬビデオ信号 １Ｖｐ－ｐ ７５Ω 

（ＭＡＬ／Ｒ）音声信号Ｌ／Ｒ  

      出力インピーダンス／７５Ω 

      入力インピーダンス／２４ｋΩ 

入出力コネクタ （ＭＶＮ）ビデオ：ＢＮＣコネクタ 

（ＭＡＬ／Ｒ）音声：ＲＣＡピンジャック 

音声周波数特性 ２０Ｈｚ～２０ＫＨｚ 

音声クロストーク ７５ｄＢ以上 

音声Ｓ／Ｎ比 ７５ｄＢ以上 

音声歪率 ０．０２％以下 

最大音声入力レベル ＋７．５ｄＢｕ 

入出力適合ケーブル 高周波信号用同軸ケーブル 

制御方式 ＲＳ－２３２Ｃ、ＲＳ－４２２、パラレル入出力、ＬＡＮ 

（オプション：スイッチャコントローラＳＷＣ－１０００） 

電源電圧 ＡＣ９０～２５０Ｖ、５０／６０Ｈｚ±３Ｈｚ 

外形寸法 ４３０（Ｗ）ｘ３９９（Ｈ）ｘ４００（Ｄ）ｍｍ（突起物含まず） 

使用温度範囲 ０～＋４０℃ 

使用湿度範囲 ２０～９０％（但し結露なきこと） 

保存温度範囲 －２０～＋８０℃ 

保存湿度範囲 ２０～９０％（但し結露なきこと） 

質量（ボードフル装着時） （ＭＶＮ－１２８－Ｂ）  ２６．６Ｋｇ 

（ＭＡＬ－１２８－Ｂ）  ２５．０Ｋｇ   

（ＭＡＲ－１２８－Ｂ）  ２５．０Ｋｇ     

（ＭＡＬ－１２８Ｉ－Ａ）  ２５．０Ｋｇ     

消費電力（ボードフル装着時） （ＭＶＮ－１２８－Ｂ）  約３０５Ｗ 

（ＭＡＬ－１２８－Ｂ）  約７７Ｗ 

（ＭＡＲ－１２８－Ｂ）  約７７Ｗ 

（ＭＡＬ－１２８Ｉ－Ａ）  約７６Ｗ 

  ※付属の電源ケーブルは本機専用品です。他の機器にはご使用にならないでください。 
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１０１０１０１０．．．．故障故障故障故障かなかなかなかな？？？？とととと思思思思うううう前前前前にににに    

 

本機がうまく動作しない時などは、以下の点をご確認の上（株）アイ・ディ・ケイ本社 営業部または 

技術部までご連絡ください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

故障の連絡をする際には以下の点を事前にテストしてください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

株式会社アイ・ディ・ケイ本社 営業部または技術部 

TEL (046)200-0764    FAX (046)200-0765 

月曜～金曜 AM9:00 ～ PM5:00 

 

 

 

 

 

・本機および接続されている機器の電源は投入されていますか？  

・ケーブルは正しく接続されていますか？ 

・ケーブルの接触不良はありませんか？ 

・機器に適合した正しいケーブルを使用していますか？ 

・接続している機器同士の信号規格は適合していますか？ 

・表示装置（モニタなど）は正しく設定されていますか？ 

・機器の近くにノイズの原因となるようなものがありませんか？ 

 

 

1. 全てのチャンネルで同じ現象がでますか？                   

                         -はい-   -いいえ-  

    

2. 本機を全く介さずに、純正のケーブルで接続したときは 

正常に動作しますか？                

                         -はい-   -いいえ- 
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１１１１１１１１．．．．ヒューズヒューズヒューズヒューズについてについてについてについて    

 

本器には 「5×20ｍｍガラス管ヒューズ」 が搭載されています。何らかの原因により、機器の回路ショートや回

路部品の故障が発生したときはヒューズが切れて本器に過大電流が流れる事を防ぎます。本器の電源が入らな

い時、ACインレット内のヒューズが切れていないか確認してください。切れている場合は次の方法でヒューズを

交換してください。 

 

1．本体の電源スイッチをOFFにして、コンセントからACケーブルを外す 

 

2．ACインレットからACケーブルを取り外します。 

 

3．ACインレットのACケーブル接続部分にある凹部をドライバーの先端等で引き出して 

ヒューズホルダ部分を取り出します。 

 

 

4．予備のヒューズと交換します。 

 

 

5．ヒューズホルダ部分を元通りにセットします。 

 

    

    

    

------------------------------------------------------------------------------------ 

*交換してもヒューズが切れる場合は、故障の可能性がありますので、弊社までご連絡ください。 
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株式会社アイ・ディ・ケイ本社 営業部または技術部 

TEL (046)200-0764    FAX (046)200-0765 

月曜〜金曜 AM9:00 〜 PM5:00 
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